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Streckenseitige Rollmaterialzustandsuberwachung.

Instandhaltung
v wew P—.
~

/5 mupusgs sges(

Intelligence

Technische Zuguntersuchung

© SBB - Projekt «Wayside Intelligence» - 2024

Instandhaltung

Streckenseitige
Zustandsdaten i
[« 1 1. |

v

Technische Zuguntersuchung



Wayside Intelligence
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Wayside Intelligence

Prozessuales Vorgehen.
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Wayside Intelligence
Infrastrukturbetreiber.
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Wayside Intelligence

Anwendung: Digitalisierung technische Fahrzeugkontrolle.
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Wayside Intelligence
Normatives Vorgehen.
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Wayside Intelligence

Anwendungen.
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Wayside Intelligence
RFID in Rail - EN 17230.

Vorne Links: @
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Hinten rechts: @

0.7613299.1218524624184

RFID in Rall

-m Individual Asset Identifier
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Wayside Intelligence
Anwendung: Formationsdaten.

= SBBWIN 25 Gespeicherte Suchen Hife A Bisang Jorg (-sauUEwzke) v [ G SBB CFF FFS
{3 ~ Durchfahrtssuche () ° Durchfahrt 25.04.2022 16:32 (D
Zugnummer 43623
iti e
Komposition Durchfahrt 25.04.2022 16:32 =
57 65 73 81 89 a7 105 113
- [T (I [T [TV (I [ (I [ (I [ (I [ (I [0
Bildiibersicht 21
4 »
«— Thun (Abzw) Uttigen
Bildanalyse Achsen Nr. T © Evn (RFID) EVN (CIS/FOS) Halter Selte Readings RSSI Max. Geschw. Warnung
57 [2] 84 5omm—s 84 CI—4 2 10 67 60.6 =
RFID
65 84 & I— -G 84 S I— -G 1 12 74 60.46 =
73 84 & ImMN-8 84 £ M-8 1 16 69 60.33 =
a1 54 SIS0 60.2 =
84 84 OmEN——-0 2 12 66 60.18 Falsche Priifzi =
a9 84 GNP -2 84 SI—-2 2 1 67 60.07 =
a7 84 & I—-0 84 S I—-0 2 18 70 59.94 =
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Detektionsmoglichkeiten mit ZKE
Anwendung: Zustand der Radlaufflache.
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Wayside Intelligence
Anwendung: Zustand der Radlaufflache.

= SBBWIN 25 Gespeicherte Suchen DE FR IT Hilfe

@ Fahrzeugsuche @ EVN 3_ @

A Bisang Jorg (I-SQU-UEW-ZKE) ~~

Messungen Evn 33 I
Dynamischer Beiwert
Radzustand
Zeitraum Schwellenwert
Bildanalyse 12.3.2022 - 25.4.2022 E 1.5
8
RFID 7
5
£ 6
? 5
8 .
5
= 3
o 1. Achse
2
2. Achse
! 3. Achse
% 100 4. Achse
N 1 1 . 1 1
g 15.3.2022, 20:38:11 18.32022, 17:00:23 Geschw.
Datum
Zeit

e 1.344
e 3.240
® 23895
e 1.287
59.19 km/h
1.4.2022
16:45:03

2.072
1.266
3.422
1.285
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Dynamischer Beivert
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30

25

2,0

1,0

150
100
50
0

292022, 00:10:53  12.9.2022, 21:55:28 2492022, 11:28:21 3102022, 23:14:08 14.10.2022, 20:30:15 19102072

Wayside Intelligence
Anwendung: Zustand der Radlaufflache.
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Dies ist ein Symbolbild einer Lok. Die Messdaten
vom gezeigten Fall gehdren nicht zu SBB Cargo.
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Wayside Intelligence
Visual Inspection System (VIS).
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Wayside Intelligence
Bilder, Bildverarbeitung.

= SBBWIN == Gespelcherte Suchen ¥ Markierte Bllder A Hansmuster v~ IR
1 Fahrzeugsuche (3) EVN 0123 4567 890 (D) Durchfahrt 01.01.2021 13:45 (3)
Zugnummer 41234
Koi iti
mposttion Durchfahrt 01.01.2021 13:45 =
£ &
Inference b g b
{ N N N N * »
.
01 0z 03 04 05 06 07
Bildiibersicht « Fahrtrichtung Mohlin Rheinfelden
Bildanalyse (7] Pos. EVN Halter Fz.-Typ Achsen
om0 0123 4567 890 SBB Cargo RE 460 4 ¥
RFID
e am 02 0123 4567 89 0 SBB Cargo Hbbilins 4 >
o o 03 01234567890 SBB Cargo Hbbilins 4 >
am 04 0123 4567 89 0 SBB Cargo Hbbilins 4 >
o 05 0123 4567 890 SBB Cargo Hbbilins 4 >
O o 06 0123 4567 89 0 SBB Cargo Hbbilins 4 >
om o7 0123 4567 890 SBB Cargo Hbbilins 4 >
oD 08 0123 4567 89 0 SBB Cargo Hbbilins 4
o 09 0123 4567 89 0 SBB Cargo Hbbilins 4
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Wayside Intelligence
Bilder, Bildverarbeitung.

SBB WIN

A Durchfahrtssuche (@

Stammdaten

Durchfahrt 01.01.2021 13:45 @ EVN 01234567890 (1)

Halter SBB Cargo
Fz. Typ Hbbilins

EVN 01 23 4567 &

Durchfahrt O

Inference Resultate

Durchfahrten

Dynamischer Beiwert

Bildanalyse

RFID

« Fahrtrichtung Mohlin
7 Inference Meldungen

Zeit v Beschreibung

© 01.01.2021 13:45:15 Bremssohle Defekt
© 01.01.2021 13:45:15 Bremssohle Defekt
01.01.2021 13:45:15

Bremssohle: Regular

01.01.2021 13:45:15 Bremssohle: Regular

== Gespelcherte Suchen

Fahrzeugtyp

Hbbilins

Hbbilins

Hbbilins

Hbbilins

Seite

Links

Links

Links

Rechts

Yr Markierte Bllder A Hansmuster v~ [IEY

Rheinfelden
Inference Modul
DIWA >
DIWA >
DIWA >
z\c{é\\
DIWA Y &
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Wayside Intelligence
Bilder, Bildverarbeitung.

SBB WIN 2 Gespelcherte Suchen Y¢ Marklerte Blider A Hans Muster | D]

@ Durchfahrtssuche (@) Durchfahrt 01.01.2021 13:45 Q) EVN 0123 4567890 (@

Stammdaten

Inference Resultate

Durchfahrten

Dynamischer Beiwert

Bildanalyse

RFID Meldung

Typ Bremssohle
Zustand Defekt
Schadencode (AVV) 1234
Kommentar -

Gemessene Werte

Bremssohle horizontal 43 mm

Bermssohle vertikal 263 mm

O
01.01.2021 13:45:15 1 e t

RBL 193 Durchfahrt anzelgen
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